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드론AI교육 / PROGRAM OVERVIEW

AI 드론코딩 심화반
정밀 제어와 조건·반복 명령을 이용해 복수의 비행 경로를 설계합니다. 테스트 기록으로 성능을 비교하

고 오차를 줄이는 심화 코딩 프로젝트입니다.

AI로 제작한 수업 이해용 예시 이미지입니다. 실제 교육 현장·장비와 다를 수 있습니다.

이 과정에서 함께 배우는 것

01 제어 오차를 관찰하고 보정

02 조건에 따른 경로 설계

03 테스트 로그로 개선 근거 제시

권장 학습·상담 방식

조건 분기·경로 최적화·테스트 분석
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LEARNING PLAN

교육 내용과 운영 제안
학교·기관 협의를 위한 기본 제안안

01 정밀 조종·오차 제어

기본 경로의 오차를 기록하고 속도와 명령을 조절합니다.

02 조건·복수 경로

반복과 조건 분기를 활용해 상황별 이동 경로를 구성합니다.

03 프로토타입 검증

테스트 로그를 남기고 예상과 다른 동작의 원인을 분석합니다.

04 최적화·발표

경로별 결과를 비교하고 개선한 코드와 성능 변화를 설명합니다.

수업 전 준비와 협의사항

참여 대상 학년·연령대, 참여 인원과 사전 경험, 교육 목표를 알려 주세요.

수업 환경 사용 가능한 공간과 장비·교구, 전원·인터넷 환경을 확인합니다.

일정·범위 희망 일정·회차와 예산 범위를 바탕으로 실제 운영안을 협의합니다.

우리 기관에 맞는 운영안을 요청하세요

대상·인원·희망 일정과 교육 장소를 보내 주시면

선택한 과정에 맞춰 세부 구성을 협의합니다.

학교·기관 협의를 위한 기본 제안안이며 기존 상세자료를 대체하지 않습니다. 확정 견적서나 계약서가 아니며, 일정·인원·차시·장비·비용 등 운영 조건은

 상담 후 확정합니다.
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